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DOCUMENTI:

Collegio sindacale: collegiosindacale@ausl.pr.it

DESTINATARI:

[01-02-01]

CLASSIFICAZIONI:

Servizio Acquisizione Beni

ADOTTATO DA:

Silvia Orzi

SOTTOSCRITTO DIGITALMENTE DA:

Affidamento della fornitura a noleggio ai sensi dell’art. 63 comma e comma 2)
lettera b), del D.Lgs n. 50 del 18 aprile 2016, da espletare tramite il portale
SATER di Intercent-ER, di Piattaforma Robotica per chirurgia di protesi
Ortopediche da destinare all’AUSLPR - U.O. Ortopedia dell’Ospedale di Fidenza.
( importo indicativo € 1.503.000,00 IVA esclusa) CIG: 8835447983 - Determina a
contrarre.

OGGETTO:

19/07/2021 13:58DATA:

0001042NUMERO:

DeterminazioneREGISTRO:

AOOAUSLPRAOO:

FRONTESPIZIO DETERMINAZIONE



 

 l’atto deliberativo n. 366 del 27/09/2016 avente oggetto “Istituzione del DipartimentoRICHIAMATO
Interaziendale "Tecnico e Logistica" tra l'Azienda Unità Sanitaria Locale di Parma e l'Azienda Ospedaliero -
Universitaria di Parma in attuazione del processo di integrazione delle funzioni di area tecnico-
amministrativa e di staff - Articolazione organizzativa - Approvazione della specifica convenzione attuativa ”;

 la propria competenza ad emanare l’atto in oggetto;CONSTATATA

 del Piano Investimenti Aziendale – Anni 2020-2023 , nel quale alla “ Scheda 3 -SchedaPRESO ATTO
GSA – RIGO 86 - ID.2020/73” è inserita l’acquisizione di un Robot Ortopedico per l’Ospedale di Vaio;

 le seguenti note:RICHIAMATE
-  della Direzione Generale di questa Azienda del 18.03.2020 attraverso la quale veniva chiesto unnota
contributo economico alla Fondazione Cariparma , al fine di finanziare l’acquisizione di strumentazione per
l’introduzione della chirurgia robotica ortopedica presso l’Ospedale di VAIO.

-  “Pratica n. 2020-0065 con la quale il Consiglio di Amministrazione della Fondazione Cariparma innota
data 18.03.2020 ha deliberato di assegnare la somma di euro 600.000,00 (seicentomila/00) per l’
acquisizione di detto robot ortopedico.

-  Prot. 5845 del 29.01.2021 avente ad .oggetto: “Esiti di istruttoria Gruppo Regionale Tecnologienota
Biomediche (GRTB) del 17.12.2020 – Acquisizione di Robot per chirurgia ortopedica da installare presso l’
Ospedale di Fidenza” - evidenziando l’opportunità di condivisione dell’investimento con le altre strutture
ospedaliere provinciali;

 altresì, il “Regolamento per l’acquisto di beni e servizi in regime di infungibilità ed esclusivitàRICHIAMATO
tecnicadi cui all’art. 63 del Codice Appalti Pubblici (D.Lgs. 50/2016)2 elaborato da Aven ed approvato con
atto deliberativo n. 763 del 30.10.2018;

IL DIRETTORE

Affidamento della fornitura a noleggio ai sensi dell’art. 63 comma e comma 2) lettera b), del
D.Lgs n. 50 del 18 aprile 2016, da espletare tramite il portale SATER di Intercent-ER, di
Piattaforma Robotica per chirurgia di protesi Ortopediche da destinare all’AUSLPR - U.O.
Ortopedia dell’Ospedale di Fidenza. ( importo indicativo € 1.503.000,00 IVA esclusa) CIG:
8835447983 - Determina a contrarre.
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  che il suddetto regolamento prevede la pubblicazione di una preliminare indagine di mercatoDATO ATTO
ai fini della sussistenza dei requisiti di infungibilità:

-  Prot. 4523 del 25.01.2021 del Servizio Ingegneria Clinica avente ad oggetto: ”Trasmissionenota
documentazione ai fini della pubblicazione di avviso di indagine di mercato in previsione dell’acquisto di
piattaforma robotica per ortopedia protesica”- .al fine di accertare operatori economici in grado di fornire il
sistema sopra menzionato

 che in data 29.01.2021 è stato pubblicato apposito avviso al quale ha risposto unicamentePRESO ATTO
la Ditta AB Medica con nota Prot. 9000 del 11.02.2021;

 inoltre le seguenti note:RICHIAMATE

-  Prot. 33845 del 13.05.2021 avente ad oggetto: “Esiti istruttoria GRTB del 17.12.2020 – Acquisizionenota
di robot per chirurgia ortopedica da installare presso l’Ospedale di Fidenza – Modalità di finanziamento e
valutazione economica” - Identificazione modalità di finanziamento e valutazione economica” - con parere
favorevole da parte del Gruppo Regionale Tecnologie Biomediche

-  prot. 37760 del 28.05.2021 avente ad oggetto: “Progetto ROL 2020/11527 Chirurgia Roboticanota
Ortopedica presso Ospedale di VAIO - Rimodulazione fornitura”- con la quale si è trasmesso alla
Fondazione Cariparma la rimodulazione del preventivo economico di detto progetto.

-  mail del 22.06.2021 della Fondazione Cariparma acquisita al n. prot babel 44107 del 22.06.2021nota
avente ad oggetto: “Finanziamento Robot Ortopedico – Pratica 2020/0065” con la quale viene confermato
il contributo di euro 600.000,00 (seicentomila/00) da parte della medesima Fondazione Cariparma per il
pagamento della prima rata al momento della presentazione della relativa fattura, a fronte della
rimodulazione del preventivo economico/piano finanziario del progetto di cui alla nota sopra prot. 37760 del
28.05.2021.

 altresì la nota prot. 45426 .05.2020 del 28.06.2021 del Servizio Ingegneria Clinica AziendaleRICHIAMATA
avente ad oggetto: “Acquisizione Robot Ortopedico” - individuando nel modello, richiamato nella nota prot.
9000 del 11.02.2021 denominato MAKO Interconnection Ready cod. art. ABM.2291, l’apparecchiatura
avente caratteristiche tecniche rispondenti alle necessità sanitarie ed interventistiche richieste dall’U.O.di
Ortopedia dell’Ospedale di Fidenza, e rispondente alla configurazione di seguito indicata:

N. 1 assemblato MAKO Interconnection Ready per protesi di Ginocchio Multicompartimentale,
Ginocchio Totale e protesi d’anca , di seguito descritto:

- cod. ABM.2291 – MAKO Interconnection Ready così composto:
a) n. 1 Sistema Robotico Mako
b) n. 1 Monitor
c) n. 1 Videoregistratore MVR Pro + Licenza software AKDICOM



d) n. 1 PC Medicale Wincomm WMP -15C
e) n. 1 Carrello
per un costo di noleggio indicativo di € 1.503.000,00 + IVA – piano di noleggio da contrattualizzare nei
tempi e nei modi   -Fornitore ditta AB MEDICA  RENTING  srl di Milano - C.F./P.IVA: 09721021005

 altresì, la necessità di chiedere la miglior quotazione economica per l’acquisizione deiCONSIDERATO
materiali di consumo dedicati (kit chirurgici) per un ipotesi di numero di interventi di seguito indicati:

PROTESI D’ANCA :
- primo anno : n. 25
- secondo anno: n. 35
- terzo anno e per gli anni a seguire: n. 45

PROTESI DI GINOCCHIO
- primo anno : n. 90
- secondo anno: n. 110
- terzo anno e per gli anni a seguire: n. 130

 la Deliberazione della Giunta Regionale n. 1353/2014 con la quale si è individuato nell’AgenziaVISTA
Intercent-ER il soggetto a cui è affidata la responsabilità di definire una programmazione unica regionale
degli acquisti in ambito sanitario attraverso la realizzazione di un Masterplan

 l’art. 21 del Dlgs 50/2016, che stabilisce al comma 1 che “Le amministrazioni aggiudicatriciRICHIAMATO
adottano il programma biennale degli acquisti di forniture e servizi e il programma triennale dei lavori
pubblici, nonché i relativi aggiornamenti annuali e, al comma 6, che “Il programma biennale di forniture e
servizi e i relativi aggiornamenti annuali contengono gli acquisti di forniture e di servizi di importo unitario
stimato pari o superiore a 40.000 euro

 l’atto deliberativo n. 552 del 10/09/2020 mediante il quale è stata recepita laRICHIAMATO
programmazione integrata degli acquisti di forniture e servizi per le esigenze delle Aziende Sanitarie della
Regione Emilia Romagna (Masterplan) biennio 2020 – 2021 all’interno del quale non è stato previsto l’
acquisto in oggetto; pertanto verrà inserito nella prossimo aggiornamento del Masterplan

 che si rende necessario attivare l’istruttoria in ordine all’esperimento della procedura perCONSIDERATO
la fornitura in oggetto,con adozione della determinazione preventiva a contrarre ai sensi dell’ art. 32 ,
comma 2 del D.Lgs. n. 50/2016;

 pertanto di indire ai sensi dell’art. 63 comma 2) lettera b), del D.Lgs. 50/2016 proceduraRITENUTO
negoziata,da espletare tramite il portale SATER di Intercent-ER , per la fornitura a noleggio di SISTEMA
ROBOTICO MAKO STRYKER da destinare all’AUSLPR - U.O. Ortopedia dell’Ospedale di Fidenza



Silvia Orzi

Firmato digitalmente da:

Responsabile del procedimento ai sensi della L. 241/90: 
Franca Guareschi

1.  

Per le motivazioni espresse in premessa:

di avviare procedura negoziata da espletare tramite il portale SATER di Intercent-ER, ai sensi dell’
art. 63 comma 2) lettera b) del D.Lgs. 50/2016, per l’affidamento della fornitura a noleggio di
Piattaforma Robotica per chirurgia di protesi Ortopediche , da destinare all’ U.O. di Ortopedia dell’
Ospedale di Fidenza.

Determina

invitando la Ditta AB MEDICA  RENTING srl di Milano – P.iva/c.f.: 09721021055 a presentare offerta per la
fornitura a noleggio con riscatto finale di quanto sopra descritto , nonché quotazione economica dei Kit
chirrurgici necessari negli interventi di chirurgia protesica ortopedica;

 che la fornitura oggetto del presente affidamento:CONSIDERATO

non rientra nelle convenzioni attive stipulate da Intercent-Er di cui al comma 2 dell’art. 21 della L.R.
n. 11/2004 e da Consip, di cui al comma 3 dell’art.26 della legge 23.12.1999, n.488 e dell’art. 1,
comma 449 della Legge n. 296/2006 s.m.i.;

 che l’assegnazione della fornitura in oggetto verrà disposta con determinazione di questoDATO ATTO
Servizio, nonché con l’invio al sistema di e-procurement del documento di stipula firmato digitalmente;

 quale Responsabile del procedimento, la Rag. Franca Guareschi – CollaboratoreINDIVIDUATO
Amministrativo Professionale Esperto presso il Servizio Acquisizione Beni, la quale ha curato i
provvedimenti in esame , ai sensi del Capo II della legge 07.08.90 n. 241 e ss.mm.ii. , nonché ai
sensi dell’art. 31 del D.L.gs 50/2016;

 


