ALLEGATO A
ALLEGATO  QUESTIONARIO TECNICO PIATTAFORMA ROBOTICA PER ORTOPEDIA PROTESICA
	QUESITO
	Sì/No
	Descrivere

	Piattaforma in grado di assistere le procedure di impianto di protesi totale di anca
	
	

	Piattaforma  in grado di assistere le procedure di impianto di protesi totale di ginocchio
	
	

	Piattaforma  in grado di assistere le procedure di impianto di protesi monocompartimentali di ginocchio
	
	

	Piattaforma dotata di possibilità di implementazione software con nuove procedure chirurgiche ortopediche
	
	

	Piattaforma dotata di braccio gestibile dall’operatore in grado di lavorare su più assi motorizzati
	
	

	Piattaforma in grado di operare all'interno di confini stereotassici virtuali senza l’ausilio di maschere di taglio
	
	

	Presenza di modulo di guida all’intervento con camera ad infrarossi  e monitor che permetta la visualizzazione dell’esatta posizione del manipolo
	
	

	Piattaforma in grado di consentire la pianificazione degli interventi di ortopedia protesica e fornire ausilio alla esecuzione dell'intervento stesso
	
	

	Presenza di Software di pianificazione per interventi protesici per anca e ginocchio in 3D tramite l’utilizzo di immagini derivanti dalla metodica TAC, in grado di virtualizzare la procedura chirurgica in modo da verificare gli effetti di correzioni millimetriche da parte dell’operatore
	
	

	Piattaforma in grado di gestire le immagini provenienti dalle TAC presenti presso l’AUSL di Parma
	
	

	Conformità di tutto lo strumentario alle normative specifiche di settore nonché di sicurezza CEI EN 60601-1 (CEI 62-5); certificazione di conformità alle direttiva europea n°93/42/CE, n°2007/47/CE e successive.
	
	


